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ORIGINAL 1 

DISPOSITIF DE VERROUILLAGE D'UNE POSITION D'UNE PIECE 
MOBILE PAR RAPPORT A UNE PIECE FIXE 

L'invention se rapporte d un dispositif de verrouillage d'une 
position d'une piece mobile par rapport a une piece fixe. 

Lorsqu'on souhaite verrouiller avec precision la position d'une 
piece mobile par rapport a une pi§ce fixe, il est necessaire de mattriser a la 

-5 — fois l a position relative d'une pifece pa r lappu i l a I'aulr e ainsi que le 
verrouillage de cette position. 

Un positionnement isostatique constitue un positionnement precis 
et reproductible. Le verrouillage d'un tel positionnement necessite souvent 
plusieurs manoeuvres ce qui complique le dispositif et allonge le temps de 

10 mise en oeuvre. 

A titre d'exemple, on peut citer une piece mobile positionnee par 
rapport a une piece fixe selon un plan supprimant trois degres de liberty de la 
piece mobile par rapport a la piece fixe, selon une droite parallSle au plan 
supprimant deux autres degres de liberty, et selon un point distinct de la 

15 droite et du plan supprimant le dernier degre de liberte. Pour ven-ouiller cette 
position, on utilise une bride dont I'effort s'oppose au d6collement de la piece 
mobile par rapport au plan de positionnement. Avant de serrer la bride, il est 
necessaire d'appliquer d la pidce mobile un ou plusieurs autres efforts 
suppl6mentaires. distincts de I'effort appliqu§ par la bride, plaquant la piece 

20 mobile centre la droite et le point de positionnement Une fois la bride serree 
il est possible de rel&cher le ou les efforts supplementaires. Le maintien de la 
piece mobile par rapport a la piece fixe centre la droite et le point de 
positionnement se fait aiors par adherence. Dans Texemple cite ci-dessus, si 
le ou les efforts supplementaires ne sont pas suffisants, on risque de ne pas 

25 obtenir un appui correct centre la droite ou le point et ainsi de compromettre 
le bon positionnement. De plus il est necessaire d'effectuer au moins deux 
manoeuvres pour assurer le verrouillage du positionnement. Une premiere 
manoeuvre consiste a appliquer le ou les efforts supplementaires et une 
deuxieme manoeuvre consiste a serrer la bride. La necessite de ces 

30 multiples manoeuvres augmente le temps necessaire au positionnement et 
au verrouillage. 

L'invention a pour but de pallier ces incohvenients en proposant 
un dispositif simple et rapide d mettre en oeuvre. 



Pour atteindre ce but, Tinvention a pour objet un dispositif de 
verrouillage d'une position d'une piece mobile par rapport a une piece fixe, le 
positionnement de la piece mobile par rapport a la piece fixe etant 
isostatique, caracterise en ce que le dispositif comporte des moyens 
5 generant un effort s'opposant au decollement de tous les points de contact 
isostatiques entre la piece mobile et la pi§ce fixe afin de verrouiller la 

position. '■ 

Un avantage lie au positionnement isostatique est d'obtenir une 
grande reproductibilite lors de positionnements successifs de la piece mobile 
10 par rapport a la piece fixe meme si les deux pieces, tout au moins leurs 
zones de contact, ne sont pas realisees avec precision. L'absence 
d' obligation de precision permet en outre de reduire le cout de realisation des 
deux pieces. 

L'invention trouve une utilisation particuliere dans le montage d'un 
15 composant optomecanique sur un casque. Ce composant comporte par 
exemple une paire de lunette de vision nocturne. 

Dans cet exemple, il est necessaire que la pupille de chaque 
lunette soit positionnee avec precision devant reel! de la personne portant le 
casque. L'invention permet une precision suffisante lors de demontages et 
20 remontages successifs du composant optomecanique. L'invention permet en 
outre a la personne portant le casque de monter le composant 
optomecanique d'une seule main en aveugle. c'est a dire sans visibility sur 
les moyens de mise en position et les moyens de verrouillage. 

^invention sera mieux comprise et d'autres avantages 
25 apparaltront a la lecture de la description detaillee d'un mode de realisation 
de rinvention illustre par le dessin joint dans lequel : 

- la figure 1 represente un composant optomecanique dont la 
position par rapport § un casque est verrouillee ; 

- la figure 2 represente le composant optomecanique et le casque, 
30 representes figure 1 , a distance Tun de I'autre ; 

- la figure 3 represente une piece fixe ; 

- la figure 4 represente une piece mobile ; 

- la figure 5 represente en vue eclatee la piece mobile ; 

• la figure 6 represente en vue de dessus la piece mobile en 
35 position verrouillee par rapport a la piece fixe ; 
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- les figures 7, 8 et 9 representent en coupe la pidce mobile en 
position par rapport a la piece fixe ; 

- la figure 7 represente une position deverrouillee ; 

- la figure 9 represente une position verrouillee. 

5 - la figure 8 represente une position intermSdiaire entre la position 

deverrouillee et la position verrouillee ; 

Pour plus de COmmo d ite , Ip?^ mpmf^<; mpfe res topologigues 

representeront les memes elements dans les differentes figures. 

Les figures 1 et 2 representent un casque 1 de protection de ia 

10 tete d'un individu ainsi qu'une lunette de vision nocturne 2. A la figure 1 la 
lunette de vision nocturne 2 est positionnee et verrouillee sur le casque 1. 
Tandis qu'a la figure 2, la lunette 2 et le casque 1 sont representSs a 
distance. II est bien entendu que Texemple du montage d'une lunette 2 sur 
un casque 1 n'est donne qu'a titre d'exemple et que {'invention peut etre mise 

1 5 en oeuvre a cheque fois que Ton veut monter et demonter plusieurs fois une 
piSce mobile, ici la lunette 2, par rapport a une piece fixe, ici le casque 1, en 
assurant le verrouillage d'une position precise et reproductible de la piece 
mobile 2 par rapport d la piece fixe 1 . 

Dans le mode de realisation particulier decrit plus loin en rapport 

20 avec la lunette 2 et le casque 1, le verrouillage et le deverrouillage de la 
position precise peut se faire tres simplement d'une seule main en appuyant 
sur un bouton 3 situe sur la piece mobile 2. Cette manoeuvre peut etre 
effectuee sans etre tenu de regarder le bouton 3 ce qui presente un 
avantage en terme d'ergonomie. 

25 La piece fixe 1 representee figure 3 comprend des moyens pour 

assurer un positionnement isostatique de la piece mobile 2 non representee 
sur cette figure. Ces moyens comportent par exemple une queue d'aronde 
femelle 30. La queue d'aronde femelie 30 comporte une base 31 
sensiblement plane ainsi que deux pans inclines 32 et 33. La pente de 

30 chacun des deux pans inclines forme un angle aigu avec la base 31. Les 
pontes de cheque pan incline 32 et 33 sont avantageusement egales. Les 
intersections des pans inclines 32 et 33 avec la base forment deux droites 
paralleles. Avantageusement, pour faciliter la realisation de la queue 
d'aronde femelle 30, les Intersections peuvent etre en partie comblees par un 
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conge ou un plan de raccordement joignant le pan incline 32 ou 33 et la base 
31 de la queue d'aronde femelle 30. 

Sur la figure 3 un plan 34 raccorde le pan incline 32 a la base 31 
et un plan 35 raccorde le pan incline 33 a la base 31. Les plans 34 et 35 sont 
5 par exemple sensiblement paralleles et perpendiculaires a la base 31, La 
queue d'aronde femelle 30 s'ouvre sur Texterieure par exemple suivant un 

p l an 3 6 p erpendicul a ir e a l a b as e 41 e t aux p l an s 3^ e t 35. 

La queue d'aronde femelle 30 permet une translation d'une queue 
d'aronde male complementaire appartenant a la piece mobile 2 suivant un 
10 axe 41 sensiblement perpendiculaire au plan 36. La queue d'aronde male 
sera decrite ulterieurement. 

La queue d'aronde femelle 30 prevoit en outre un moyen pour 
arreter en translation la queue d'aronde male coulissant dans la queue 
d'aronde femelle 30, Ce moyen comporte par exemple un pan incline 37 dont 
15 la valeur de la pente par rapport a la base 31 est sensiblement voisine de la 
valeur de la pente des pans inclines 32 et 33. Le pan incline 37 est 
sensiblement plan. Son intersection avec la base 31 est sensiblement 
perpendiculaire aux intersections des pans inclines 32 et 33 avec la base 31. 

Avantageusement, un plan 42, sensiblement perpendiculaire a la 
20 base 31 , comble en partie intersection du pan incline 37 avec la base 31 . 

Avantageusement, on prevoit des conges de raccordement entre 
le pan incline 37 et chacun des pans inclines 32 et 33. Sur la figure 3 la 
representation en perspective ne permet de visualiser que le conge 
raccordant le pan incline 32 et le pan incline 42. 
25 On prevoit de meme des cong§s de raccordement entre le plan 42 

et chacun des plans 34 et 35. 

En creux dans la base 31, la piece fixe comporte une rainure 38 
formee d'un fond sensiblement parallele d la base 31 et de bords 
sensiblement plans et perpendiculaires a la base 31 . 
30 A partir du plan 36, au niveau duquel la rainure 38 s'ouvre sur 

rext6rieur, la rainure 38 s'etend dans un premier temps sensiblement 
parallelement aux plans 34 et 35 puis s'incline d'un angle inferieur a 90^par 
exemple en direction du plan 34. 

Un doigt 50 appartenant a la piece mobile peut coulisser dans la 
35 rainure 38 en prenant appui sur ses bords. Le doigt 50 sera decrit 



) 



5 



ult6rieurement. Avantageusement. pour §viter une usure pr6matur6e de la 
base 31 lorsque le doigt 50 de la pi6ce mobile 2 frotte contra les bords de la 
rainure 38. on peut r§aiiser la rainure 38 dans une pi6ce rapport§e 39 en 
matiriau plus dur que le reste de la piece fixe 1. Cela permet de realiser le 
5 reste de la queue d'aronde femelie 30 dans un materiau plus tendre comme 
par exemple un materiau plastique et ainsi de reduire la masse de la pi^ 

fixe 1 . La pifece rapport6e 39 est pai (rfxtrfmplw l e alisee en acier. 

La figure 4 represente la piece mobile 2 qui comporte la queue 
d'aronde m&le 45 complementaire de la queue d'aronde femelle 30. La 
10 queue d'aronde male 45 comporte une base 46 et deux pans inclines 48 et 
49 bien visible figure 5. La queue d'aronde male 45 comporte une extremite 
47 destinee a venir en contact avec le pan incline 37, extremite qui n'est 
avantageusement pas plane mais sensiblement de revolution autour d'un 
axe perpendiculaire a la base 46 et situe sensiblement a egale distance des 
15 deux pans inclines 48 et 49. Ainsi le contact entre le pan incline 37 et 
I'extr^mite 47 sera sensiblement ponctuel. 

Les intersections des pans inclines 47. 48 et 49 avec la base 46 
sont tronqu§es par des surfaces par exemple sensiblement planes de telle 
sorte que ces surfaces ne puissent pas venir en contact avec les plans 34. 
20 35 et 42 de la queue d'aronde femelie 30. 

Le doigt 50, bien visible S la figure 4, est preeminent par rapport k 
la base 46. II est sensiblement cylindrique. Son diam^tre est l§gerement 
inf6rieur d la largeur de la rainure 38 afin qu'il puisse s'y deplacer. Sa 
hauteur, mesuree par rapport a la base 46, est l§g§rement inferieure a la 
25 profondeur de la rainure 38, profondeur mesuree perpendiculairement a la 
base 31, afin que seule la partie cylindrique du doigt 50 soit en contact avec 
les bords de la rainure 38. Le doigt 50 peut se deplacer en translation par 
rapport au reste de la piece mobile 2 sensiblement suivant un axe 51 
contenu dans un plan parallele a la base 46 et perpendiculaire S I'axe 41. La 
30 translation du doigt 50 par rapport a la piece mobile 2 est limitee dans les 
deux sens de la translation, par exemple au moyen d'un trou oblong 52 
realise dans la base 46. au travers duquel le doigt 50 passe. 

A la figure 4. on distingue 6galement le bouton 3 permettant le 
deplacement du doigt 50 en translation suivant I'axe 51. Le bouton 3 peut 
35 §tre solidaire du doigt 50. mais avantageusement il peut se deplacer n 
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translation par rapport au reste de la piece mobile 2 suivant I'axe 51 
independamment du doigt 50. Comme pour le doigt 50, on limite la 
translation du bouton 3 par exemple au moyen d'un teton 53 solidaire du 
bouton 3, le teton 53 etant susceptible de se deplacer dans un trou oblong 54 
realisee dans la base 46. Contrairement au doigt 50, le teton 53 n'est pas 
preeminent par rapport a la base 46 afin de ne pas gener le deplacement en 
ranslation suivant I'axe 41 la qu e ue d'ai o rid e mate 45 par rapport k la qu e u e 
d'aronde femeile 30. 

Lorsque le bouton 3 n'est pas solidaire du doigt 50, il comporte 
10 una face 57, par exemple sensiblement parallele au pan incline 48, destinee 
S prendre appul centre le pan incline 32 de la queue d'aronde femeile 30. 

Des moyens de guidage du deplacement en translation du bouton 
3 et du doigt 50 suivant I'axe 51 sont prevus dans la piece mobile 2. Les 
moyens de guidage comportent par exemple un second couple de queue 
1 5 d'aronde. Ce second couple comporte une petite queue d'aronde femeile 54 
realisee dans le corps de la piece mobile 2 et deux petites queues d'aronde 
males 55 et 56, realisees I'une 55 dans le bouton 3 et I'autre 56 solidaire du 
doigt 50. Avantageusement I'axe 51 de deplacement du second couple est 
perpendiculaire a I'axe 41 de deplacement du premier couple de queue 
20 d'aronde. 

Un element elastique 58 est prevu pour tendre a rapprocher le 
doigt 50 de I'une des extremites du trou oblong 52. Lorsque Ton appui sur le 
bouton 3, on comprlme I'element elastique 58. Get element elastique 
comporte par exemple deux ressorts h§licoTdaux. 

25 Lorsque le bouton 3 n'est pas solidaire du doigt 50. la piece 

mobile comporte un second 6l6ment elastique 69 tendant d 6carter le bouton 
3 du doigt 50. Le second element elastique 59 peut egalement comporter 
deux ressorts heiicoTdaux. La fonction des deux elements eiastiques 58 et 59 
sera decrite plus en detail aux moyens des figures 7 d 9. 

30 La figure 6 represente la queue d'aronde male 45 engagee dans 

la queue d'aronde femeile 30. L'extremite 47 de la queue male 45 est en 
contact avec le pan incline 37 de la queue d'aronde femeile 30. Le doigt 50 
est quant a lui en contact avec un des bords 60 de la rainure 38. Le bord 60 
est avantageusement une surface sensiblement plane perpendiculaire a la 

35 base 46 et formant un angle aigu avec I'axe 51. La valeur de Tangle aigu est 



par exemple de I'ordre de 15'. Le doigt 50 a une forme convexe par example 
circulaire de fagon a former un contact sensiblement ponctuel entre le doigt 
50 et le bord 60 qui est sensiblement plan. Avantageusement. le doigt 50 
comporte un moyen pour limiter son frottement avec le bord 60. Ce moyen 
comporte par exemple un roulement d bille dont la cage ext^rieure est en 
contact avec le bord 60. La cage interieure de ce roulement sera fixee a la 
petite queue d ' aronde male 56. Alns i loisquti reltf i iim it e l astiqu e 50 re p ousse - 
le doigt 50 centre le bord 60, la piece femelle 1 engendre un effort F sur la" 
piece male 2, dirige sensiblement perpendiculairement au bord 60. 

L'effort F a pour effet de plaquer la queue d'aronde mSle 45 a 
I'interieur de la queue d'aronde femelle 30. 

Plus precisement, lorsque l'effort F plaque la queue d'aronde mSle 
45 centre les pans inclines 33 et 37 de la queue d'aronde femelle 30, li tend 
egalement i plaquer la base 46 de la queue d'aronde male 45 contre la base 
31 de la queue d'aronde femelle 30. Les deux bases 31 et 46 en contact 
forment un contact plan d§finissant trois points 61, 62 et 63 de 
positionnement Isostatique. Par ailleurs le contact entre la queue d'aronde 
male 45 et le pan incline 33 doit §tre de longueur suffisante pour materialiser 
une ligne de contact ce qui definie deux points Isostatiques suppl6mentaires 
64 et 65. Enfin le dernier point de positionnement isostatique 66 est defini au 
niveau du contact sensiblement ponctuel, entre I'extr^mite 47 de la queue 
d'aronde male 45 et le pan incline 37. Le dernier point isostatique 66 arrete la 
translation des deux queues d'aronde I'une par rapport a I'autre. II est bien 
entendu que les queues d'aronde 30 et 45 ne sent donnees qu'S titre 
d'exemple et que tout autres moyens de positionnement, entre la piece 
mobile 2 et la piece fixe 1 aboutissant a un positionnement isostatique, 
permettent de repositionner de fagon precise la piece mobile 2 par rapport a 
la piece fixe 1. 

L'element elastique 58 tend a appliquer le doigt 50 contre le bord 
60 de fagon a ce que l'effort F maintienne le contact des six points 
isostatiques 60 a 66. 

L'orientation du bord 60 est telle que la direction de l'effort F soil 
parall§le aux bases 31 et 46 des deux queues d'aronde 30 et 45. De plus, la 
position et l'orientation du bord 60 est telle que la direction de l'effort F passe 
entre les quatri§me et cinquieme points isostatiques 64 et 65 d'une part et le 
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sixieme point isostatique 67 d'autre part de fagon a eviter tout decollement 
de Tun de ces points. 

Avantageusement, rorientation du bord 60 et le coefficient de 
frottement du doigt 50 par rapport au bord 60 sont definis de lagon S ce que 
5 seul un effort tendant a comprimer Telement elastique 58 puisse deplacer ia 
pi6ce mobile 2 par rapport S la piece fixe 1 en evitant que tout effort, 

notamm e nt un eff o rt dont l a direction est portee 41 ne puiss e d 6 plac e r la 

piece mobile 2 par rapport a la piece fixe 1. II est possible de degrader 
legerement cette caracteristique en definissant I'orientation du bord 60 et le 
10 coefficient de frottement de telle sorte que pour desaccoupler les queues 
d'aronde 30 et 45 sans agir sur le bouton 3, il serait necessaire de produire 
un effort tres important- 

Lorsque le bouton 3 n'est pas solidaire du doigt 50, la face 57 
exerce un effort - F1 sur le pan incline 32 de la queue d'aronde femelle 30. 
15 Ueffort - F1 est genere par les elements elastiques 58 et 59. II est porte par 
I'axe 51. Sur la figure 6 on a represents la reaction F1, opposee a Teffort 
- F1, du pan incline 32 sur la piece mobile 2. La reaction F1, combinee a 
I'effort F, ameliore le contact de la piece mobile 2 sur les deux points de 
contact isostatique 64 et 65. 
20 Les directions de chacun des deux efforts F et F1 sont paralleles 

aux bases 31 et 46 des deux queues d'aronde 30 et 45. 

La face 67 et Telement 6lastique 59 forment des moyens 
supplementaires s'opposant au decollement des deux points isostatiques 64 
et65. 

25 Les figures 7, 8 et 9 permettent de mieux comprendre le 

verrouillage et le deverrouillage de la piece mobile 2 par rapport § la piece 
fixe 1. Ces figures representent un dispositif conforme a I'invention dans 
lequel le bouton 3 n"est pas solidaire du doigt 50, Les trols figures 7 d 9 sont 
representees en coupe par un plan parallele au plan 36 et contenant Taxe 

30 51 . Sur les trois figures la piece mobile 2 est mise en position par rapport d la 
piece fixe 1 . 

A la figure 7, un utilisateur, non represents, appui sur le bouton 3 
en direction du pan incline 33. Les deux elements elastiques 58 et 59 sont 
comprime et le doigt 50 est en appui sur un des bords de la ralnure 38 de 
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telle sorte a permettre la sortie de la queue d'aronde mSle 45 de la queue 
d'aronde femelle 30. 

A la position representee figure 8, le bouton 3 est partiellement 
relache. La raideur de I'element elastique 58 est choisie superieure a ceile de 

5 I'element elastique 59 de fagon a ce que dans cette position, le doigt 50 
vienne en appui contre le bord 60 de la rainure 38 tandis que le bouton 3 

r esle e t i appui c ontr e le do i gt 50. Sur la figure 8, lo bord 60 n'apparatt pas 

car il se trouve en avant du plan de coupe. Dans cette position, le 
verrouillage de la position isostatique est deja realise lorsque le doigt 50 

10 prend appui contre le bord 60. Mais avantageusement on complete ce 
verrouillage en relachant completement le bouton 3 jusqu'a obtenir la 
position representee figure 9. 

Dans cette position, le doigt 50 est toujours en appui contre le 
bord 60 et de plus, r6l§nnent elastique 59 se d§tendant, la face 57 du bouton 

1 5 3 vient en appui contre le pan incline 32 de la queue d'aronde femelle 30. 

Avantageusement la rainure 38 comporte un bord 67, visible S la 
figure 6. Le bord 67 est paralldle au bord 60. Les deux bords 60 et 67 sont 
espacSs d'une distance legerement superieure au diametre du doigt 50 de 
telle fagon que le doigt 50 ne soit jamais au contact des deux bords 60 et 67 

20 simultanement. En position ven-ouiliee, representee figure 9, le doigt 50 est 
en appui contre le bord 60 et lorsqu'on appuie sur le bouton 3, le doigt 50 
vient en contact avec le bord 67 de telle fagon que le bord 67 exerce un effort 
oppose a I'effort F sur le doigt 50 ce qui aide au degagement de la queue 
d'aronde m§le 45 hors de la queue d'aronde femelle 30. 

25 Avantageusement encore, la piece fixe comporte des moyens 

pour comprimer Telement elastique 58 lorsque la piece mobile 2 s'approche 
de sa position isostatique par rapport a la pidce fixe 1 sans qu'aucune action 
exterieure autre que celle necessaire a I'approche ne soit necessaire pour 
comprimer I'element elastique 58. Ces moyens comportent par exemple au 

30 moins un chanfrein d'entree 40 permettant au doigt 50 de se deplacer pour 
penetrer dans la rainure 38 lors de I'approche. Sur la figure 3, deux 
chanfrelns 40 eiargissant I'entree de la rainure 38 ont ete representes. Ces 
moyens permettent d'eviter d'appuyer sur le bouton 3 lors de I'approche. 

Lorsque le bouton 3 n'est pas solidaire du doigt 50, on prevoit 

35 egalement des moyens pour que, lorsque la piece mobile 2 s'approche de sa 
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position isostatique, relement elastique 59 soit comprime meme lorsqu'aucun 
effort est exerce sur le bouton 3. Ces moyens comportent par example un 
chanfrein realise sur le pan incline 32 ou sur la face 57. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de verrouillage d'une position d'une piece mobile (2) 
par rapport a une piece fixe (1), le positionnement de la piece mobile (2) par 
rapport a la piece fixe (1 ) etant isostatique, le dispositif etant caracterise en 
ce qu'il comporte des moyens (50. 58. 60) generant un effort (F, F1). 

5 s'opposant au decollement de tous les points (61 a 66) de contact isostatique 
entre la piece mobile (2) et la piece fixe (1) afin de verrouiller la positioa 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que pour 
assurer le positionnement isostatique, le dispositif comporte une queue 

10 d'aronde femelle (30) appartenant a la piece fixe (1) et une queue d'aronde 
male (45) appartenant a la pidce mobile (2), en ce que les bases (31, 46) des 
deux queues d'aronde (30, 45) sont en contact et definissent trois premiers 
points isostatiques (61 , 62, 63), et en ce que deux pans inclines (33, 49) en 
contact appartenant chacun a une des queues d'aronde (30, 45) definissent 

15 les quatrieme et cinquieme points isostatiques (64, 65). 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce que le 
sixieme point isostatique (66) arrete la translation des deux queues d'aronde 
(30, 45) Tune par rapport a Tautre. et en ce que le sixieme point (66) est 

20 formd entre un pan (37) appartenant a la piece fixe (1), incline par rapport a 
la base (31 ) de la queue d'aronde femelle (30) et distinct des pans inclines 
(32, 33) de la queue d'aronde femelle (30) et un point (47) de la piece mobile 
(2) venant en butee centre ce pan (42). 

25 4. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 2 ou 3, 

caracterise en ce que la direction de I'effort (F, F1) est parallele aux bases 
(31, 46) des queues d'aronde (30, 45), 

5. Dispositif selon les revendications 3 et 4, caracterise en ce que 
30 la piece mobile (2) comporte un doigt (50) mobile en translation par rapport a 
la piece mobile (2) et destine a prendre appui centre une surface (60, 67) de 
la piece fixe (1), et en ce que la position et Torientation de la surface (60, 67) 
sont definies de telle sorte que I'effort soit dirige entre les quatrieme et 
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cinquieme points isoslatiques (64, 65) d'une part et le sixieme point 
isostatique (67) d'autre part 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en ce qu'au 
5 voisinage du contact entre le doigt (50) et la surface (60, 67) le doigt (50) est 

sensiblement convexe et la surface (60, 67) est sensiblement plane. 

7. Dispositif selon la revendication 5, caract§ris6 en ce qu'un 
element elastique (58) tend a appliquer le doigt (50) centre la surface (60) de 

10 fafon a ce que I'effort (F) maintienne- le contact des six points isostatiques 
(60 a 66). 

8. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 5^7, 
caracterise en ce que la piSce fixe (1) comporte des moyens (40) pour 

15 comprimer r§l§ment Elastique (58. 59). lorsque la piece mobile (2) 
s'approche de sa position isostatique par rapport a la piece fixe (1) sans 
qu'aucune action exterieure autre que celle necessaire S I'approche ne soit 
necessaire pour comprimer I'^lement elastique (58. 59). 

20 9. Dispositif selon I'une quelcbrique des revendications 5 a 8, 

caracterise en ce que la translation du doigt (50) par rapport a la piece 
mobile (2) est limitee dans les deux sens de la translation. 

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 5^9. 
25 caract6ris6 en ce que I'orientation de la surface (60) et le coefficient de 
frottement du doigt (50) par rapport S la surface (60) sont defmis de fagon d 
ce que seul un effort tendant § comprimer r§l§ment elastique (58) puisse 
deplacer la piece mobile (2) par rapport S la pi^ce fixe (1). 

30 11. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 2^10. 

caracteris6 en ce qu'il comporte en outre des moyens supplementaires (57) 
s'opposant au decollement des quatrieme et cinquieme points isostatiques 
(64. 65). 



13 



12. Dispositif selon la revendication 11. caract§rise en ce que les 
moyens suppl^mentaires comportent une face (57) appartenant d la pifece 
mobile (2) et s'appuyant sur le pan lnclin§ (32) de la queue d'aronde femelle 
(30) oppos6 au pan incline (33) de la queue d'aronde femelle (30) defmissant 
5 les quatrieme et cinquleme points isostatiques (64, 65). 

13. Dispooitif oolon la r c v o ndication 12, caracterise en ce que la 

face (57) appartient a un element (3) mobile en translation par rapport ^ la 
piece mobile (2) suivant un axe (51) sensiblement perpendiculaire a I'axe 

10 (41) de deplacement des queues d'arondes (30, 45) Tune par rapport a 
I'autre, en ce que I'element mobile (3) est relie a la piece mobile (2) par un 
deuxieme element elastique (59). 

14. Dispositif selon les revendications 5 et 13. caracteris6 en ce 
15 que I'axe (51) de translation du doigt (50) est confondu avec I'axe de 

translation de I'element mobile (3) et en ce que le deuxifeme §l§ment 
6lastique (59) tend S ^carter l'6lement mobile (3) du doigt (50). 

15. Dispositif selon la revendication 14, caracterise en ce que la 
20 translation du doigt (50) de I'element mobile (3) est guidee au moyen d'une 

seconde queue d'aronde femelle (54) appartenant a la piece mobile (2) dans 
laquelle coulisse une seconde queue d'aronde male (56) solidaire du doigt 
(50) et une troisidme queue d'aronde male (55) appartenant ^ I'element 
mobile (3). 

25 

16. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 14 ou 15, 
caracterise en ce que le deverrouillage de la piece mobile (2) par rapport a la 
piece fixe (1) est obtenu en exergant un effort sur I'element mobile (3) en 
direction des quatrieme et cinquieme points isostatiques (64. 65). 

30 

17. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 14 a 16, 
caracterise en ce que la raideur de r6l6ment elastique (58) est sup§rleure ^ 
la raideur du deuxi§me element elastique (59). 
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